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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen drehangetriebenen RotationskSrper fUr 
eine Dnickmaschine, sowie einen Druckmascbinenantrieb, welcher einen solchen Rotati- 
onskoiper verwendet. 

Ubertragungszylinder einer Drucktnaschine, wie zmn Beispiel Dmckzylinder, werden ge- 
wohnlich durch einen Motor angetrieben, welcher zum Beispiel aber ein Getriebe mit dem 
Ubertragungszylinder verbunden ist. 

Aus der DE 195 30 283 Al ist ein tJbertragungszylinder bekaimt, welcher einen integrier- 
ten Aufienlaufer-Motor aufweist, wobei der Rotor durch einen hohlen Teil des Obertra- 
gungszylinders gebildet wird, auf dessen hmenseite Magneten befestigt sind. 

Es ist eine Aufgabe der Erfindung einen drehangetriebenen Rotationskdrper und einen 
Drockmaschinenantrieb voizuschlagen, welche zum Antreiben eines oder mehrerer beliebi- 
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ger RotadonskSrper oder Zylinder einer Dmckmaschine mit einem ausreichend grofien 
Drefamoment geeigaet sind. 

Diese Aufgabe wird dutch den Rotationskdrper und den Druckmaschinenantrieb wie in den 
unabhangigen Patentansptiichen definiert geldst Vorteilhafte Ausftihrungsfoimen ergeben 
sich aus den Unteranspriichen. 

Ein erfindungsgemSBer RotadonskSrper weist einen elektromotorischen AufienlSuferanlrieb 
auf; wobd ein Mantel oder Zylinderelement als Rotor ausgebildet ist und beispielsweise 
innen hohl ist oder ein Sackloch aufweist und auf seiner Innenseite zumindest in einem 
Teilbereich und bevoizugt etwa liber den ganzen Bereich der LSngsachse ein oder mehrere 
Magnetelemente, insbesondere Permanent-Magnete, aufweist, welche zum Beispiel aus 
einem Seltenerde-Metall bestehen kfinnen und im bm^^ des Rotationskorpers oder Zylin- 
ders ein Magnetfeld eizeugen, urn zum Beispiel als Pemianent-Erregung fur einen Wech- 
sel- Oder Drehstrommotor zu dienen. Der mit dem Permanent-Magnet verbundene Zylinder 
oder Rotor ist drehbar auf oder relativ zu einem Stator gelagert, welcher sich in mindestens 
einem Teilbereich des Zylinders oder Rotors, bevorzugt in dessen Inneren, befindet und 
sich bevorzugt entlang etwa der gesamten LSngsachse des Zylinders erstreckt. Somit kann 
der Stator gemaB einer Ausfiihrungsform in einem Sackloch des Zylinders vorgesehen sein 
Oder sich auch durch den gesamten ZyUnder hindurch erstrecken, wobei der Zylinder in 
diesem Falle beispielsweise nur aus einem mit Permanent-Magneten verbundenem Mantel 
besteht. In dem Stator ist mindestens eine Leitung oder Magnetspule so angeordnet, dass, 
wenn ein Strom durch die Leitung oder Magnetspule flieBt, auf den relativ zum Stator 
drehbar gelagerten Rotor oder Zylinder ein Drehmoment wirkt, welches zum Beispiel den 
Zylinder antreiben, beschleunigen oder auch abbremsen kann. 

Die ErjBndung kann prinzipiell bei einzehien oder alien anzutreibenden Rotationskdrpem 
einer Dmckmaschine verwendet werden, wie z.B. bei einem oder mehreren Zentral- oder 
Stahl-, Dmcktuch-, Form- oder Flatten-, Gummi-, Messer-, Sammel- und/oder Schneid- 
Zylindem, Farb- und/oder Feuchtwalzen und/oder im Falzapparat. Insbesondere kann der 
Rotationskoiper z.B. nach entsprechender Beschichtung oder Bearbeitung der Rotations- 
kOrperoberfiache selbst z.B. einen der genannten Zylinder oder Walzen der Druckmaschine 
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bilden oder als Lager oder TrSger dafOr dienen, wobei z.B. ein zylinderfSraiiger Walzen* 
kdrper auf den Rotationskdiper aufgeschoben und z£. doit fixiert wird. 

Der Stator weist bevorzugt mindestens eine elelctrische Leitung, insbesondere eine oder 
mebrere Magnetspulen oder Wicklimgen auf^ welche so angeordnet sind, dass bei einem 
Stromfluss durch die Leitungea oder Wicklimgen ein Drehraoment auf den mit Pennanent- 
Magneten verbundenen Rotor erzeugt wird. AuBenl&ufennotoreii und die Anordnung von 
Stator-Wicklungen sind im Stand der Tecbnik bekannt. Beispielsweise wild auf die DE 
102 13 743 Al verwiesen, deren technische Lehre bezdglich der Auslegung eines AuBen- 
iSufermotors in diese Anmeldung aufgenonunen wird. ErfindungsgemftB k6nnen ein oder 
mehrere Stator-Wicklungen entlang der axialen Richtung des Stators so vorgesehen sein, 
dass fiber einen Teilbereich, zum Beispiel die halbe liinge des Rotors oder ttber einen gro- 
fieren Bereich, bevorzugt fiber die gesamte LSnge des Rotors ein Magnetfeld zum Antrei- 
ben des Rotors erzeugt werden kann. Dabd kSiinen die Stator-Wicklungen als Wicklungen 
auf der AufienfiSche des Stators so vorgesehen sein, dass sie als Elektromagnete wirken, 
welche mit Dauer- oder Pennanentmagneten z.B. in oder auf einer Innenoberflache des 
Rotors oder der Rotorhfilse zusammenwirken, um eine die Drehung des Rotors beeinflus- 
sende Beschleunigung- oder Bremskraft erzeugen zu konnen. 

Wie oben beschrieben kann der Rotor oder Zylinder entweder umnittelbar an oder auf dem 
Stator zum Beispiel flber ein oder mehrere Kugellager drehbar gelagert oder befestigt wer- 
den. 

Es ist auch mOglich, dass der Rotor nicht direkt an dem Stator befestigt wird und an einer 
extemen Wandung oder einem Gehause, zum Beispiel an der Seitenwand einer Druckma- 
schine, so angebracht ist, dass er drehbar gelagert ist. Beispielsweise kann der Rotor auch 
auf einer Seite fiber ein Kugellager mit dem Stator verbimden sein und auf einer gegenuber- 
liegenden Seite flber ein Kugellager mit einer extemen Halterung, wie zum Beispiel einer 
Seitenwand einer Drackmaschine verbunden sein. 

Weiterhin ist es mdglich, dass der Stator kraft- und/oder formschlfissig mit einer Halterung 
wie Z.B. einer Drackgestellwand verbunden ist Erfindungsgemafl kann somit fUr den An- 
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tiieb von Druckmaschinen-Walzen und/oder -Zylindem ein vorgefertigtCT Walzemnotor, 
insbesondere ein AuBeniaufer-Motor, verwendet werden, wobd der Motor z.B. konq)lett 
vorgefertigt sein kann, also den Rotor und den Stator aufweist, wobei die RotoifaOlse auf 
der imi^n Flache Dauermagnete und der Stator auf der AufienflSche Wicklungm als & 
Idctromagnete aufweist. Die RotoriiQlse kann einen AuBendurchmesser oder ein Profit auf- 
weisen, der bzw. das z.B. der Ausnehmung oder dem Innenduichmesser bzw. Profit in ei- 
nem Druckzylinder oder in ein^ Walze entspricht, wobei zur Erzielung eines guten Reib- 
schlusses zwischen Rotorhtilse und Druckzylinder oder Walze die ineinander greifendm 
Oberfiachen vorzugsweise leicht konisch ausgebildet sein kdnnen. Zum Beispiel kann die 
AufienlSufer->AuBenflSche konisch ausgebildet sein. 

Vorteilhafi ist die StatorlSnge so bemessen, dass diese nicht tiber das ZwischenwandmaB 
der parallel gegenseitig beabstandeten Lagerorte oder -wSnde, insbesondere der Druckge- 
stellwande, hinausgeht 

Somit kOnnen Drackwerkzylinder und/oder Walzen mit einem vormontierten AuBenlau- 
fennotor einfach zwischen parallel beabstandete Druckwerkswande montiert werden oder 
von diesen demontiert werden, Weiterhin konnen verschiedene Druckfonnat-Abschnitte in 
einem Motorenleistungsbereich zusammengefasst werden, in dem z.B, der Rotorhulsen- 
durchmesser mit unterschiedlichen Abmessungen ausgebildet wird. 

ErfindungsgemaB kann der aus Stator und Rotor besteheade Rotationsk6rper als magne- 
tisch abgeschlossenes System ausgebildet sein und somit nach auBen magnetisch unwirk- 
sam sein, so dass magnetische Einwirkungen auf benachbarte metallische Gegenstande ver- 
hindert werden. Dabei kann z.B. die WandstSrke an einem Dmckwerkzylinder oder einer 
Druckwerkwalze so gewahlt werden, dass der RotationskSiper oder Motor magnetisch ab- 
geschlossen ist. 

Bevoizugt ist am Stator und besonders bevorzugt mit dem Stator verbunden oder im Stator 
eine Kuhlung vorgesehen. Es kann zum Beispiel ein Ktihlmedium, wie zum Beispiel eine 
Kiihlfltissigkeit, insbesondere Ktihlwasser, durch einen Teilbereich oder auch durch den 
gesamten Stator, also beispielsweise fiber die gesamte L8nge des Stators, geleitet werden. 
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um eine im Stator entstehende Abwarme zum Beispiel von den Stator-Wickliingen ableiten 
zu konnen. Ebenso konnen andere KtlMelemente oder Kflhlmechanismen verwendet wer- 
den, wie zum Beispiel die Kfihlung eines Aufien- oder Randbereiches des Stators, welche 
auch eine ausreichende Ktihlung von Bereichen oder Bauelementen des Stators bewirken 
kann, wenn der Stator aus einem w8nneleitf8higen Material, wie zum Beispiel Eisen, her- 
gestellt ist. 

ErgSnzend oder altemativ kann eine Kuhlung auch durch einen Luftstiom erfolgen, welcher 
fiber sich erwarmende Bauelemente, wie zum Beispiel eine Stator-Wicldung, geleitet wird. 
Vorteilhafl kann ein Luftstrom auch durch eine Drehung des Zylinders oder Rotois erzeugt 
werden, wobei beispielswdse auf der Innenseite des Rotors Elemente oder Schaufekader 
angebracht sind, welche einen Luftstrom etwa in axialer Richtung bei einer Drehung des 
Rotors erzeugen konnen. 

Das Anbringen von Leitungen fur Strom und/oder ein KQlilmedium in dem Stator ist relativ 
einfach, da sich der Stator relativ zu seinem Anbringungsort nicht bewegt und somit kaim 
zum Beispiel auf Schleifkontakte oder Shnliches verzichtet werden, 

Besonders bevorzugt erstrecken sich die elektrischen Leitungen oder Magnetspulen, welche 
als Stator-Wicklungen verwendet werden und/oder ein Ktlhlsystem, also zum Beispiel Lei- 
tungen flir ein Kuhlmedium, etwa aber die gesamte LSnge des Stators, wobei beispielswei- 
se mehrere Stator-Wicklungen axial beabstandet von einem ersten Ende verteilt bis zu ei- 
nem zweiten Ende des Stators vorgesehen sein konnen. Dies ermSglicht es, dass der An- 
trieb des Rotors oder Zylinders tlber die gesamte LSnge des Rotors oder Stators, welche 
vorteilhafl etwa gleich lang smd, erfolgen kann, so dass im Vergleich zu einem Antrieb, 
welcho: nur in einem Teilbereich des Rotors vorgesehen ist, ein grSfieres Drehmoment 
bzw. eine grOBere Antriebskraft erzeugt werden kann. 

Das oder die Magnetelemmte, welche mit dem Rotor veibunden sind, sind vorzugsweise 
im Bereich der oder an der Inn^eite des Rotors vorgesehen und kdnnen zum Beispiel 
ringfSrmig ausgebildet sein, wobei beispielsweise mehrere Magnetringe entlang der axialen 
Richtung des Zylinders an der Innenseite vorgesehen sein kdnnen, welche jeweils einen 
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voigegebenen Abstand voneinander aufweisen. Bbenso ist es auch moglich, dass einzelne 
getrennte Magnete an der Innenseite des Rotors vorgesehen sind, welche so ausgelegt sind, 
dass ein zu einem Betreiben eines AufienlSufennotors erforderliches Magnetfeld erzeugt 
wird. Weiterhin ist es mSglich, dass die Magnete als StSbe ausgebildet sind oder eine Kom- 
bination von einzelnen Magneten, lingf&nnigen Magneten oder Stab-Magneten veiwendet 
wird, 

Der erfindimgsgemSBe RotationskSiper kann beispielsweise verwendet werden in Veibin- 
dung mit oder auch als ein Gummituchzylinder, ein Plattenzylinder» ein Umlenkzylinder, 
eine Zugwalze, ein Duktor oder ein Rollenwechsler. 

Die Erfindung bezieht sich nicht nur auf die Kombinadon eines wie oben beschriebenm 
Rotors mit einem wie oben beschriebenen Stator, sondem auch auf einen solchen Rotor 
Oder einen solchen Stator an sich ohne in Veibindung mit dem jeweils anderen Element. 

Somit ermfiglicht die Erfindung die Herstellung von Walzen mit stillstehenden Wellenz^- 
fen, was den Ein- und Ausbau von Walzen eriieblich vereinfacht Ebenso ist der Antrieb 
einer solchen Walze vorteilhaft, da der Walzenmantel eine relativ zu einer massiv ausgebil- 
deten Walze kleinere Masse und somit eine kleinere Massentragheit haben kann. 

GemSB einem weiteren Aspekt bezieht sich die Erfindung auf einen Druckmaschinenan- 
trieb, welcher einen solchen RotationskSiper verwendet. 

Bevorzugt ist bei einem solchen Druckmaschinenantrieb ein SteuergerSt zur Steuenmg des 
in Leitungen oder Wicklungra des Rotors flieBenden Stromes vorgesehen. Beispielsweise 
kann das Steuergerat die Frequenz, die Spannung und/oder die StromstSrke steuem, um 
somit beispielsweise die Drehzahl des Rotors zu regehi und in Abhangigkeit von vorgege- 
benen Druckzustanden oderDruckbedingungen eine Beschleunigung, einen Gleichlauf oder 
ein Abbremsen des Rotors zu bewirken. 

Vorzugsweise kann ein Sensor vorgesehen sein, mit welchem eine Winkelposition des Ro- 
tors erfasst wird, um z.B. in Verbindung mit einem wie oben beschriebenai Steuergerat 
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einen Regelkreis zu bilden, wobei zur Gleichlaiifsteuerung mebrerer Druckzylinder unter- 
einander auch einzehie Winkelpositionen von verschiedenen Rotoren erfasst und die An- 
steuerung der Statorwicklungen in AbhSngi^eit von den eij&ssten Winkelpositionen und 
gegebenenfalls in AbhSngi^eit von voigegebenen SoUwerten so angesteuert oder geregelt 
weiden, dass z.B. eine Frequraz, Spannung und/oder Stromstaike an die Statorwicklungen 
angelegt wild, urn den Gleichlauf mebrerer Druckzjdinder zu halten oder wieder herzustel- 
len. 

Besonders bevorzugt wird der erfindungsgemSB drehangetriebene RotationskOrper als An- 
triebsmotor einer Zylindergruppe verwendet, welche aus einem mechanisch gekoppelten 
Plattenzylinder und einem Gummituchzylinder besteht Ihsbesondere wird der erfindungs*- 
gemSBe Rotationskdiper als Gummituchzylinder oder als Plattenzylinder bei einem solchen 
paarweisen Antrieb verwendet, wobei mindestens ein erfindungsgemafier Rotationskdrp^ 
in einer solchen Zylindergruppe vorgesehen ist und vorzugsweise mehrere Zylindergruppen 
von mehreren solcher RotationskSrper angetrieben werden. Es wird auf die EP 0 644 048 
der Anmelderin verwiesen, deren technische Lehre bezuglich der paarweisen Bildung von 
Zylindergruppen durch einen Gummituchzylinder und einen Plattenzylinder einer Rotati- 
onsmaschine und den gemeinsamen Antrieb einer solchen Zylindergruppe durch einen ei- 
genen Antriebsmotor pro Zylindergruppe, sowie bezflglich der Verwendung von Zahnrie- 
men und der allgraieinen Auslegung von Druckmaschinenangetrieben in diese Anmeldung 
aufgenonunen wird, Durch die Verwendung eines erfindungsgemaBen drehangetriebenen 
Rotationskdipers kann somit bei dCT in der EP 0 644 048 beschriebenen Anordnung ein 
separator Motor zum Antreiben eines Gummituchzylinder oder eines rait diesem gekoppel- 
ten Plattenzylinders entfallen, da der Gunmiituchzylinder oder der Plattenzylinder selbst als 
erfindungsgemaJJer, drehangetriebener RotationskSrper ausgebildet sind 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von AusfOhrungsfonnen beschrieben. Es zeigen: 

Figur 1 einen RotationskSrper mit zwei Varianten eines AuBenlSuferantriebs; 
Figur 2 ein Ausfiihrungsbeispiel eines axial verschiebbaren Aufieniaufermotors; 
Figur 3 eine Ausfiihrungsform eines axial nicht verschiebbaren AuBenlaufermotors; 
und 
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Figuren 4a Prinzipschaubilder von Walzen oder Zylindem, welche von einem oder zwei 
und 4b erfindungsgemSBen Rotationskdrpem angetrieben werden. 

Figur 1 zeigt einen Stator 1 eines Walzenkorpers oder Plattenzylindesrs 9, welcher jeweils 
seitlich in einer Haltenmg 10 fest und nicht drehend gelagert ist. Die Haltening 10 kann 
zum Beispiel die Aufienwand einer Druckmascbine sein. bn Inneren des Stators 1 sind Sta- 
tor-Wicklungen 3a, 3b und ein Kreislauf 4 fOr ein KQhlmedium vorgesehen, um eine in 
dem Stator 1 zum Beispiel durch einen Stromfluss dutch die Stator-Wicklungen 3a, 3b ent- 
stehende AbwSnne ableiten zu kdnnen. Die Stator-Wicklungen 3a, 3b sind fiber ein drei- 
phasiges Motorkabel mit einer Frequenz-Steuereinheit 5 verbunden, welche aulSerhalb des 
Stators 1 und bevorzugt auBerhalb der Druckmascbine zum Beispiel an der AuBenwand 10 
der Druckmascbine vorgesehen ist. 

Auf der Umfangsseite des Stators 1 ist jeweils an dem Ende des Stators 1 ein bevorzugt 
axial verschiebbares Kugellager 6a vorgesehen, auf welchem der Rotor 2 gelagert ist, so 
dass sich der Rotor 2 relativ zum Stator 1 drehen kann. Auf der Innenseite des Rotors 2 sind 
in den zwei gezeigten Ausfiihrungsfonnen Pennanent-Magnete 7a, 7b angebracht, welche 
ein filr einen AuJJenlaufermotor erforderUches Magnetfeld erzeugen. Der Rotor 2 wird in 
der gezeigten Ausfuhrungsform mit einem darauf aufgesetzten oder aufgeschobenen Wal- 
zenkOrper 9, der durch einen konischen oder kegelstumpffbrmigen Bereich 2a des Rotors 2 
kraft-, reib- oder fonnschlussig gehalten wird, als Plattenzylinder verwendet 

Neben dem in Figur 1 beispielhaft gezeigten Plattenzylinder kann ein Gummituchzylinder 
angeordnet sein, welcher entweder mechanisch mit dem Plattenzylinder gekoppelt ist und 
somit von diesem angetrieben wird oder welcher ebenfalls als drehangetriebener Rotations- 
kSrper mit den oben beschriebenen Elementen 1 bis 7 des Plattenzylinders mit aufgesetz- 
tem Gummituchzylinder 9 ausgebildet sein kann. 

Ein Winkelmessgerat oder Geber 8 misst die momentane Lage oder Drehposition bzw. den 
Drehwinkel des Rotors 2 und damit des mit dem Rotor 2 fest verbundenen Walzenk6rpers 9 
und kann die er&ssten Drehpositionssignale an die Frequenzsteuereinheit 5 ausgeben, wel- 
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che zB. zusanunen mit Gebem und/oder Steuereinheiten von anderen Rotationskdipem 
Oder Walzen Steuersignale oder StrOme an die Statorwicklungen 3a, 3b so abgeben kann, 
dass ein Gleichlauf mehrer Walzen realidert werden kann. 

Figur 2 zeigt eine AusfQhrungsfoim eines axial verschiebbaren Aufienlaufeimotors, auf 
welchem ein WalzenkSrper 9 wie in Figur 1 gezdgt aufgesetzt ist. Die Lag^ 6a zur dreh- 
beweglichen Lagenmg des Rotors 2 auf dem Stator 1 sind in adaler Richtung des Stators 1 
verschiebbar oder mit dem Stator 1 verbunden und enn6glichen eine axiale Verschiebung 
des Rotors 2 relativ zum Stator 1, wobd sich die Pennanentmagnete 7a, welche an der Ih- 
nenseite des Rotors 2 angebracht sind, in axialer Richtung weiter erstrecken bzw. flber eine 
grSfiere Lange vorgesehen sind als die LSnge der Statorwicklung 3a in axialer Richtung, 
wodurch es mfiglich wird, dass auch bei ein^ Axialverschiebung des Rotors 2 relativ zum 
Stator 1 inneihalb eines vorgegd>enen Bereichs ein im Wesratlichen gleicbes Magnetfeld 
von den mit dem Rotor 2 verbundenen Permanentmagneten 7a erzeugt wird, um in Verbin- 
dung mit dem von den Statorwicklungen 3 a beim Stromdurchfluss erzeugten elektromagne- 
tischen Feld eine Antriebs- oder Bremskraft auf den Rotor 2 auszuflben. 

Figur 3 zeigt eine weitere Ausflihrungsform eines erfindungsgemaBen Rotationskoipers, 
welche Kugellager 6b aufweist, die keine axiale Verschiebung des Rotors 2 relativ zum 
Stator 1 ennoglichen. Somit kann die radiale Erstreckung bzw. Lange der Permanentmag- 
nete 7b in radialer Richtung in etwa der LMnge der Rotorwicklung 3b in radialer Richtung 
entsprechen, ohne dass es wShrend des Betriebs des AuBenlSuferaiotors zu einer signifikan- 
ten VerSnderung der zur Erzeugung einer Rotations- oder Drehkraft erforderUchen magne- 
tischen Kopplung zwischen den Permanentmagneten 7b und der Statorwicklung 3b kom- 
men wUrde. 

Figur 4a zeigt eine Ausfuhrungsfoim einer von einem AuBenlaufermotor angetriebenen 
Walze oder eines angetriebenen Zylindeis 9, wobei auf nur einer, in Figur 4a linken, Seite 
der Walze oder des Zylinders 9 ein wie oben beschriebener AuBenlaufermotor z.B. nur seit- 
lich in die Walze oder den Zylinder 9 eingeschoben ist und die Walze bzw. der Zylinder 9 
an dem gegentiberliegenden Ende durch einen konventionellen Wellenzapfen 11 gelagert 
ist Der in Figur 4a schematisch gezeigte Motor kann z.B. nur seitlich in die Walze od^ 
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den Zylinder eingeschoben sein oder sich fiber grBBere Bereiche der axialen LSnge der 
Walze bzw. des Zylinders 9 erstrecken, wie z.B. bis zur Halfte oder darilber hinaus oder 
sogar fiber die gesamte axiale LSnge der Walze bzw. des Zylinders 9. 

Figur 4b zeigt eine weitere AusfOhrungsform, wobei im Gegensatz zum in Figur 4a gezeig- 
ten Beispiel an beiden Enden d^ Walze bzw. des Zylinders 9 ein wie oben beschriebener 
Aufienlaufennotor vorgesehen ist 

Allgemein kann der in dm Figuren 4a und 4b gezeigte Motor jeder der unter Bezugnahme 
auf die Figuren 1 bis 3 beschriebenen Motoren sein. 
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Patentansprflche 

1. Rotationskdrper f&r eine Druckmaschine mit einem Stator (1) und einem Rotor (2), 
welcher relativ zum Stator (1) drehbar ist und mindestens einen Permanent-Magneten 
(7) auiweist, dadurch gekennzeicbnet, dass im Stator (1) mindestens eine Stator- 
Wicklung (3) so vorgesehen ist, dass bei Stromfluss durch die Stator-Wicklung (3) in 
Wechselwirkung mit dem mindestens dnen Permanent-Magneten (7) des Rotors (2) dn 
auf den Rotor (2) wirkendes Drehmoment eizeugt werden kann. 

2. Rotationskdrper nach Anspmch 1, wobei mindestens zwd Stator-Wicklungen (3) an 
axial versetzten Stella des Stators (1) vorgesehen sind. 

3. Rotationskdrper nach Anspmch 1, mit einer oder mehr Stator-Wicklungen (3)» welche 
so bei dem Stator (1) vorgesehen sind, dass fiber mindestens die halbe LSnge des Rotors 
(2) dn magnetisches Feld zum Antreiben des Rotors (2) erzeugt werden kann. 

4. Rotationskdrper nach Anspruch 1, wobei eine oder mehrere Stator-Wicklungen (3) ver- 
teilt etwa fiber die gesamte Lange des Stators (1) vorgesehen sind. 

5. Rotationskdrper nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei eine oder mehrere 
Stator-Wicklungen (3) an der AuBenfiache des Stators (1) vorgesehen sind. 

6. Rotationskdrper nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Rotor (2) dn 
Zylindermantel ist. 

7. Rotationskdrper nach einem der Anspriiche 1 bis 5, wobei der Rotor (2) ein Zylinder- 
kdrper mit einem Sackloch ist. 

8. Rotationskdrper nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Rotor (2) mit 
einem Lager (6a, 6b) auf dem Stator (1) und/oder an einer extemen Halterung (10) be- 
festigt ist. 
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9. RotatioxiskSrper nach einem der voihergehenden Anspriiche mit einem Zylinder- oder 
WalzenkSrper (9), der auf dem Rotor (2) gelagert und insbesondere durch Kraft-, Reib- 
und/oder Formschluss fixiert ist. 

10. RotationskSrp^ nach einem der vorhergehenden AnsprQche mit einem KGhlsystem (4) 
zur Ktihlimg mindestens eines Teilbereiches des Stators (1). 

11. RotationskOrper nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei die mit dem Rotor 
(2) verbundOTen Permanent-Magnete (7) lingfiJrmig und/oder stabfflnnig sind imd/oder 
auf der RotoifaOlsen-Innenfiache vorgesehen sind. 

12. Rotationsk6rper nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Rotor (2) ein 
Umlenkzylinder, eine Zugwalze, ein Duktor, Zentral- oder Stahl-, Drucktuch-, Form- 
Oder Flatten-, Gummi-, Messer-, Sammel- und/oder Scbneid-Zylinder, eine Farb- 
und/oder Feuchtwalze ist und/oder im Falz^parat oder im Rollenwechsler verwendet 
wird. 

13. Druckmaschinenantrieb mit einem Rotationsk5rper nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche. 

14. Druckmaschmenantrieb nach dem vorhergehenden Anspruch mit einem Steuergerat (5) 
zur Steuerung der Spannung, der Stromstarke und/oder der Frequenz eines in mindes- 
tens einer Stator-Wicklung (3) flieBenden Stromes und/oder mit einem Winkelsensor 
(8) zur Messung der Drehlage des Rotors (2), 

15. Rotationsdruckmaschine mit Gummituchzylindem und Gegendruckzylindem dazu zvaa 
Bilden von Druckstellen und mit Plattenzylindem (2), die mit den Gummituchzylindem 
paarweise durch mechanische Kopplung ftir ihren Antrieb zu Zylindergruppen zusam- 
mengefasst sind, wobei jeweils eine ZyUndergruppe von einem als RotationskOiper 
nach einem der Anspriiche 1 bis 12 ausgebildeten Plattenzylinder und/oder Gummi- 
tuchzylinder angetrieben werden und/oder der Gegendruckzylinder von einem anderen 
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Antriebsmotor angetrieben wird oder als Rotationskdiper nach einem der Anspriiche 1 
bis 12 ausgebildet ist. 

16. V^rwendung eines Rotationskdipers nach einem der Ansprdche 1 bis 12 als Lager fOr 
einen Zylinder oder eine Walze (9) einer Dnickmaschine. 
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Fig. 3 




